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rafikstyrning — varfor?

Bild: https://www.maxpixel.net/Slowdown-Highway-Traffic-
Traffic-Jam-Freeway-Slow-1703575

Bild: Mostphotos

Bild: Hejdl6sa bilder By Robert Jack Iif X Will

(http://www.flickr.com/photos/bob406/3860422159/) [CC BY-SA
2.0 (http://creativecommons.org/licenses/by-sa/2.0)], via
Wikimedia Commons

(autobahn, Tyskland)
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rafikstyrning | sin enklaste form
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Bild: VTI/HejdIdsa bilder AB ‘ [  Bild: VTl/Hejdiosa bilder AB
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Bild: VTI/Katja Kircher
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Trafikstyrning via Intelligenta Transport System (ITS)

Bild: VTI/Hejdl6sa bilder AB
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Bild: VTI/Eva Astrém Bild: VTI/Hejdlésa bilder

Bild: Foto taken 2010 by Holger Ellgaard, publiced at
www.wikipedia.org (accessed 2011-04-13)

Bild: Mostphotos
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Trafikstyrning via uppkopplade fordon
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Motorvagstrafikstyrning

Source:
Mostphotos

Varfor?
1. Oka sakerheten
2. Oka framkomligheten
...utan att forandra infrastrukturen

Hur?

Bild: No machine-readable author provided. Ristrockett~commonswiki assumed

° M I nska péﬂodet tl” moto rvagen (based on copyright claims)/Wikipedia

genom trafiksignaler,
(rampstyrning/rampmetering)

- Justera hastigheterna for att minska
olycksrisken och 6ka flddet (variabla
hastighetsstyrningssystem)

Bild: Foto taken 2010 by Holger Ellgaard, publiced at
www.wikipedia.org (accessed 2011-04-13)


https://commons.wikimedia.org/w/index.php?title=User:Ristrockett%7Ecommonswiki&action=edit&redlink=1
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Systemdesign
Skattning av trafiken Styralgoritm Tillampning av
hastighet/flode/ > (bestammer —> styrning
densitet styrstrateqgi) (infrastruktur)
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Systemdesign

Skattning av trafiken
hastighet/flode/
densitet

Traditionellt
Fasta detektorer (radar,
induktiv loop, etc....)

» Begransade till fasta
platser — vad hander
daremellan?

« Aggregerade matt —
medelhastighet, flode, etc.
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Systemdesign

Skattning av trafiken
hastighet/flode/
densitet
________________________ [ O | 55
(=D ) ©) CJ) (m)
Traditionellt Utvecklingspotential
Fasta detektorer (radar, via detektorer
induktiv loop, etc....) Ytradar, fordonspecifik info
» Begransade till fasta * Fortfarande fasta platser
platser — vad hander * Mer detaljerad information
daremellan? — avstand mellan fordon,
e Aggregerade matt — fordonslangd,
medelhastighet, flode, etc. fordonsammansattning,
hastighetsfordelning,

fordonslangd férdelning
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Systemdesign

Skattning av trafiken

hastighet/flode/
densitet
—
) (=D (m)
Traditionellt Utvecklingspotential Utvecklingspotential
Fasta detektorer (radar, via detektorer via fordon
induktiv loop, etc....) Ytradar, fordonspecifik info Uppkopplade fordon, FCD, probe,
etc...
» Begransade till fasta » Fortfarande fasta platser
platser — vad hander e Mer detaljerad information | ¢ Information och
daremellan? — avstand mellan fordon, incidentdetektering fran
« Aggregerade matt — fordonslangd, godtyckliga platser
medelhastighet, flode, etc. hastighetsfordelning, * Individuell information —
fordonstyp, fordonslangd kanske inte speglar den
fordelning faktiska situationen

e Kraver en viss procentandel
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Systemdesign
Styralgoritm
(bestammer
styrstrateqi)
_______________________ (O
R (= 5 @EDJ ) @) D
Traditionellt

« Beroende pa system

« Ofta enklare styralgoritmer

e VSL - Fokus pa sakerhet

 Ramp - framkomlighet (isolerade
system)

« Aggregerade matt som indata
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Systemdesign
Styralgoritm
(bestammer
styrstrateqgi)
__________________________ [ 1 | 55 1 R
(=D ) ©) CJ) (m)
Traditionellt Utvecklingspotential

« Beroende pa system  Mer avancerade styralgoritmer

« Ofta enklare styralgoritmer « VSL - Storre fokus pa framkomlighet

e VSL - Fokus pa sakerhet « Mer detaljerad indata

 Ramp — framkomlighet (isolerade |« Madijlighet till individuell styrning via

system) uppkopplade fordon
« Aggregerade matt som indata « Begransningar — lagar och
forordningar
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Systemdesign
Tillampning av
styrning
(infrastruktur)
__________________________ [ 1 R 55 1 S A
(=D ) @) ) (T
Traditionellt
Varierande hastigheter, trafiksignal,
etc.

« Information pa fasta platser —
fordrojt informationsflode
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Systemdesign
Tillampning av
styrning
(infrastruktur)
__________________________ [ S 55 . AR
(=D ) @) ) (m)
Traditionellt Utvecklingspotential
Varierande hastigheter, trafiksignal, » Individuell delning av styrstrategi via
etc. uppkopplade fordon
« Information pa fasta platser — * Uppdateringar innan styrstrategin blir
fordrojt informationsflode synlig via meddelande

skyltar/trafiksignaler/etc.

« Anpassningar for att fA mjuka
dvergangar mot styrstrategier langre
fram pa vagen

* Mogjlighet till mer planerad
styrning/beslutsprocess
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Funkar det?

Exemplifierat genom ett variabelt hastighetsstyrningssystem (mikroskopisk
trafiksimuleringsstudie)

- Uppkopplade fordon majliggor oberoendet av plats for flaskhalsen.

. Stracka: 6km lang motorvagsstracka (100 km/h)

- Styralgoritm: Fokus pa framkomlighet vid flaskhals

- Fasta detektorer med 2,5 km mellanrum, styrning per 250 m segment.
- 100% uppkopplade fordon (férsta forsok).

- Kalibrering enl. en motorvagsstracka i Stockholm:
- hastighetsfordelning per fordonsklass
- Flodes och hastighetsprofiler

Detector 1
e (ic or Segment 1 Deteftor 2 Segment 2
T e T S e
| Y | Y I} T A Y
(250 x 2) k=1 k=2 (250 x 2)

(250 x 10) (250 x 10)
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Individuell restid — forbattring vid incident (sekunder)

5% forbattring i medel

.
T

Number of simulation runs

-30 -25 -20 -15 -10 -5 0
Difference in average indidivual traveltime (sec)



2018-06-07 CTR-dagen, Ellen Grumert

Framat...

- Fortsatt fokus pa ramstyrning och variabla hastighetsstyrningssystem
med anpassning for ny teknik och nya metoder.

- Korfaltsstyrning diskuteras mer och mer — mal minska den instabilitet
som korfaltsbyten medfor.
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Tack!

Ellen Grumert
E-mail:

CTRES
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